Na uvod bych vas rad seznamil s nasim tymem pracovnikd, typ projektu,
na kterém prabézné pracovali. Nas tym se sklada ze dvou
sedmnactiletych studentt osmiletého Gymnazia Cheb.

Cleny tymu: Son Ngo Hoai: Hlavni predstavitel projektu, 17 let
Zrovna studuji gymnazium v Chebu. Mezi mé konicky
patri IT a brouzdani na internetu s podstatou se naucit
néco nového. Silné vérim, Ze tento projekt mi rozvil
schopnosti jak spolupracovat tak i resit problémy.

Sergej Niedrite: Spolupracovnik na projektu, 17 let.
Studuji na Gymnaziu v Chebu. Mezi mé konicky patri
bojové uméni, hrani her a uzivat si zivot. Také doufam, ze
tento projekt mi rozvil schopnost realistického mysleni a
schopnost komunikovat s tymem.

Na tomto projektu bychom radi rozvijeli moznost vylepsit stavebnici
Merkuru. Pokud nase prace zaznamena Uspéch, nepochybujeme a
hodlame, abychom do dalsiho Ukolu dali co nejvice Usili. P

Na projekt VEZ jsme se rozhodli zaméfit na oblast robotiky a informatiky.
Nasim Ukolem bylo sestavit stavebnici Merkur. Stavebnice byla typu Alfa.
Jedna se o trikolové auti¢ko s autonomnim a RC ovladanim.



Kdyz jsme uvidéli stavebnici poprvé, moc jsme si o ni nemysleli. Konecny
produkt mél jenom tri kola, senzory na sledovani traté, RC mad a velice
»jednoduchy“ design. Teprve po chvilce premysleni jsme dospéli k nazoru,
Ze to neni az tak z daleka Spatna stavebnice a dali jsme se do prace.
VypUijcili jsme si dvé sady stavebnic, protoze nase skola sponzoruje
kupovani stavebnic na fyziku. Zajisténi materialu tudiz nebyl Zadnym
problémem a lehce se vesel do rozmezi rozpoctu.

Zadani bylo lehké

1. Usporadat vsechny
soucastky

2. Sestavit robota

3. Dat ho do provozu

Avsak, jak se mUzete pozdéji
dozvédét, projekt nebyl tak lehce
splnitelny, jak se zpocatku zdal.
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Nds prvni pokrok s cilem sestavit Merkur




Po nékolika vyucovacich hodin stravenych na vyucovacich hodinach fyziky
konecné dokazali sestavit robota presné podle manualu. Nemalo krat
prace vyzadovala dudleZitou spolupraci, bez které by se postup prace
nikam dal nepokrocil.

Nakonec, po priblizné sesti hodinach jsme konecné dokazali prisroubovat
programovaci desku, pro kterou jsme neméli jak spravné soucastky, tak
ani sama deska neméla vyvrtané misto na Srouby v téch mistech, které
byly popsané v manualu pro nase “auticko” a timto jsme skoncili nase
dobrodruzstvi s prvni casti projektu.

Dne 6. brezna jsme dosahli stavu kdy robot vypadal v skoro konecné
podobé (obrazek €. 1)

Ted’ nasim cilem byl ho dokoncit co nejdriv a dat ho do provozu, abychom
mohli zaznamenat, zdali funguje nebo tam byl umistén vadny mikrocip.
Nase obavy vzrostly, kdyz nam jesté nékolikrat mikrocip spadl a my se ho
dotykali holyma rukama, tudiz jsme mohli nechténé zpusobit statickou
elektrinu a timto cely obvod na desce znicit.

Abychom se ujistili, ze zadna zavada nebyla zpusobena, zapojili jsme
motory a LED s ridicim panelem.

Soucast nasi sestavy také bylo Remote Controller na dalkové ovladani.

Skladalo se z ovladaci desky a jednoduchého krytu. Ovladac byl uveden
do provozu pomoci 4x AA baterii na zadni strané krytu.

K dispozici bylo také nastaveni frekvence a mdd na rozsviceni prednich a
zadnich LEDiod.



Samozrejmé jsme se potkali s problémem. Pri stavbé ovladace se nam
nechténé utrhl drat vedouci k ridici jednotce.

Situaci jsme bleskurychle vyresili spajenim cerného dratu, a pritom jsme
se snazili, aby to nespajilo rovnou i ¢erveny drat.

JelikoZ jsme problém situaci vyresili, okamzité jsme vyzkouseli, jak nam
funguje robot. K nasemu
prekvapeni fungoval presné jak
mél a my byli jen radi, ze se
neznicila hlavni ridici deska.




Robot z technického hlediska

Roboticka stavebnice Alfa ATMEL umoznuje provoz ve dvou modech:

Autonomni maéd, ve kterém jsou obsazeny nasledujici funkce provozu:

1. sledovani cary - vsechny prepinace do polohy OFF

2. sledovani cary, detekovani prekazky (pri detekovani prekazky se robot
otoci a pojede zpét) - prepinac cislo 1,2,3 do polohy OFF a prepinac cislo
4 do polohy ON

3. sledovani cary, detekovani prekazky (pri detekovani prekazky se robot
zastavi a ceka na jeji odstranéni, pricemz blika pozi¢nimi diodami) -
prepinac Cislo 1,2,4 do polohy OFF - prepinac cislo 3 do polohy ON

RC - méd, nastaveni ridici desky pro tento méd spociva v nastaveni vsech
prepinacd ,,SET“ do polohy - ON

1. M - Ctyri konektory pro pripojeni dvou motorovych driver( (1 a 2 pro
motor 1, 3 a 4 pro motor 2). Tyto konektory se spojuji pomoci vodicu s
prislusnymi konektory portd. Pro polaritu kabeld plati stejna pravidla
jako pro pripojovani k portim B, C nebo D.



2. MOTOR 1 a MOTOR 2 - Konektory pro pripojeni motort k Fidici desce.
Polarita kabell motorl je popsana v navodu kazdého modelu.
3. ISP - Programovaci konektor.

4. SET - Nastavovaci prepinace - pouzivaji se k nastaveni modu ridici desky,
nastaveni je popsano v navodu k pravé pouzivané stavebnici. Ridi se
dvojkovou soustavou (8 4 2 1 - hodnoty prepinace zleva - scCitaji se),
celkem 16 moznosti.

5. NAPAJENI - Svorkovnice pro pripojeni drzaku pro 4ks AA baterii nebo
akumulatorq.

6. HLAVNI VYPINAC - slouZi k zapnuti / vypnuti modelu.
7. LED - indikuje provoz elektroniky stavebnice
8. RESET - Slouzi k resetovani modelu (napriklad po zméné modu ridici

desky).

Zakladni periferie - ¢idla a dalsi prislusenstvi pro ridici desku

Pro polaritu kabelu plati stejna pravidla jako pro pripojovani k portim B, C
nebo D. - je znaceno carkou u prislusné nozicky konektoru.

OPTOCLEN - SlouZi k rozpoznavani priblizeni pfedmétu, ¢i rozpoznani kontrastu
barev (napriklad cerné cary na bilém podkladu).

LED bila a cervena - slouzi jako signalizacni (pozicni) svétla.

SFH - opticky prijimac pro
svételnou zavoru

Zleva doprava: LED Cervend, optoclen, SFH




RC - set
LED - indikuje zapnuti vysilace

L a R - tlacitka doleva a doprava
F a B - tlacitka dopredu a dozadu
1, 2, 3 a4 - funkéni tlacitka
SET1a?2-
slouzi k
nastaveni
kanalu vysilace
(kanal musi byt
nastaven shodné
na vysilaci i na
prijimaci, Ctyri
mozné varianty)

« Vysilacka - Funkce tladitek:
F - vpred 2 - volné (mozZno doprogramovat)
B - vzad 3 - siréna (funkce tlacitko)
R - vpravo 4 - svétlo (funkce spinac¢ ON - OFF, pri delsim zmacknuti svétla
blikaji)
L - vlevo
1 - volné (mozno doprogramovat)



«  Pfijima¢
1 - 4 - konektory pro pripojeni prijimace DO k ridici desce.

SET 1 a 2 - slouzi k nastaveni kanalu vysilace (kanal musi byt nastaven
shodné na vysilaci i
na prijimaci)

Indikacni LED - sviti,
pokud je navazano
spojeni s vysilacem
(SET musi byt na
vysilaci a prijimaci
nastaveno stejné,
napajeni vysilace
zapnuto a prijimac
pripojen k zapnuté
ridici desce), pri
stisku tlacitka na




Odkazujici
obrazky

Obrazek ¢islo 1

Nase findlni podoba projektu

Vpfedu jsou
2 bilé LED a vzadu jedna Cervend
dioda.

Zelenou barvou sviti dioda indikujici,
Ze vSechno funguje a Ze nenastal

Zddny problém.




Rozpocet: 2 x Alfa-Atmel + RC Merkur
cca 5200 K¢

Odhadovany pocet hodin na této praci: 10 hodin

Chtél bych shrnout nas projekt jako za velmi zdarily a zabavny stavét. Vysoce
doporucuju komukoli, at’ je nadsenec do robott nebo jen tak pro vlastni zabavu,
aby si to postavil a vyzkousel na vlastni k(zi. Diky tomuto projektu jsem ziskal
nepredstavitelné mnozstvi zkusenosti, co se tyce reseni problému nebo
spoluprace se svym tymem diky schopné komunikaci. Také bych chtél

podékovat nasemu panu uciteli Dirlbeckovi za zapujceni materialu.

Instalacni CD
www.merkurtoys.cz



